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Bilgisayar Muhendisli§i Ogrencisi - Portfolyo

Merhabal! Ben Hilal. Bilgisayar Muhendisligi 4. sinif 6grencisi olarak;
yazilimin sadece kod satirlarindan ibaret degil, fiziksel dunya ile
dijital evrenin kusursuz bir midhendislik uyumu olduguna inantyorum.

Su anki odak noktam; karmasik sistemleri daha verimli ve
dngérulebilir hale getirmek icin Dijital ikiz (Digital Twin) teknolojilerini
Endustri 4.0 prensipleriyle birlestirmek. Donanimin ham gtictni C ile
kontrol ediyor, sistemler arasi kritik iletisimi C# ile insa ediyor ve
Python'in veri igsleme yetenekleriyle bu mimarilere karar verici
zekay!' entegre ediyorum.

Ne Gzerinde ¢aligtyorum?

Gokyuziinde:

Dunyanin en prestijli roket mtuhendisligi
yarigmalarindan biri olan IREC (Spaceport
America Cup) kapsaminda; yiksek irtifa roketleri
igin kritik aviyonik veri akigi ve telemetri
sistemleri gelistiriyorum. Karmasik sistemlerin
ugtan uca entegrasyonu ve gergek zamanli veri
isleme sureclerinde havacilik standartlarin
hedefleyerek, muhendislik sinirlarimi zorlayan
projelerde aktif rol aliyorum.

Ayrica TEKNOFEST Yiksek irtifa Roket
Yarigmasi'na katilan bir ekibin Gyesiyim.

Yerytiziinde:

Agir ylk lojistiginden akilli sarj istasyonlarina
kadar, gercek dunya problemlerini gézmek
icin dustk maliyetli, ylksek verimli yazilim
mimarileri (PHP/Codelgniter) tasarliyorum.
Bu projelerimle TEKNOFEST gibi prestijli
yarigsmalara katiliyorum.

Gelecekte:

insansiz hava araglari ve otonom sistemlerin
dijital ikizleri konusunda uzmanlagmayi ve
inanilmaz derecede hizla buyuyen Al Agent
gelecegine katkida bulunmayi hedefliyorum.

Vizyon

Temel vizyonum, arka ug
mimarilerine ve yapay zeka
entegrasyonuna guglu bir
sekilde odaklanarak, Dijital ikiz
teknolojileri, Otonom Sistemler
ve Hava Savunma Sistemleri
alanlarinda yenilikgi géztmler

gelistirmektir.

iletisim Bilgileri
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Benim i¢in muhendislik sadece bir problemi ¢cézmek degil, o
¢6zUmU en optimize ve dlgeklenebilir mimari araciligiyla
sanata donusturmektir. Teknolojinin kalbinde olmayi, strekli
6grenmeyi, aragtirmayi ve karmasik algoritmalar arasinda
yolumu bulmay! seviyorum.
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\ ~ S Teknik Beceriler

\ \ o S Programlama * C/C++ (GémUIG Sigtemler ), C#, Java,
S Dilleri: * Python (Al / Data AMslysis) JavaScript,
) * PHP
Yazilim * MVC, DTQ, Servis Katmanl Mimari
N * Nesne Yonelimli Programlama (OOP)

Mimarisi: * Event-Driven Architecture, Client-Server
¢ Architecture

Veri & Analiz: « SQL (PostgreSQL, MySQL, SQLite)
« Statistical Data Analysis (Z-test,

Distributions)

« Data Integration
« Microsoft Power BI
« TensorFlow & PyTorch

Low-Level « Assembly (Donanim yazilim etkilegiminin

Programming:
g 8 temel anlayisi)

Tools: | Git / GitHub
¢ Linux (Ubuntu / Debian)
e Dev-C++

Al & Automation:

n8n / Zapier

OpenAl API

e Al Agent

REST API & Webhook-based
automation

One Cikan Projeler

1. IREC (Universitelerarasi Roket Mithendisligi Yarigmasi) + TEKNOFEST Spaceport America Cup (IREC)
yuksek irtifa roket projesi kapsaminda, aviyonik sistem tasarimi ve telemetri yaziim gelistirme ¢aligsmalarina
katildim. C/C++ kullanilarak gelistirilen gémult yaziim katmaninda, sensér fuzyon algoritmalari kullanarak ugus
dinamiklerini analiz ettik ve milisaniye diizeyinde hassasiyetle apogee noktasini tespit ettik. Ayrica, gercek
zamanli ugus telemetrisini izlemek igin C# tabanli bir yer istasyonu arayzi gelistirdim ve ugus sonrasi analiz
igin verileri Dijital ikiz mimarisine entegre ettim.

2. Akill Sarj istasyonu Yénetim Sistemi

Geligtirmekte oldugum Akilli Sarj istasyonu Yénetim Sistemi:

« OCPP protokolu araciligiyla gergek zamanli veri toplar,

Dijkstra tabanli optimizasyon kullanarak kullanicilari en uygun istasyona yonlendirir

MySQL islem tabanl mimarisiyle hatasiz rezervasyonlar saglar.

Sistem, Python tabanli doluluk orani tahmin algoritmalari araciligiyla enerji dagitimini optimize ederek
sebeke verimliligini artirmay1 amaglamaktadir. Teknik Rol: Yapay zeka algoritmalarinin gelistiriimesi ve
verilerin sisteme entegrasyonu.
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3. E-Kitap E-Ticaret Platformu (Geligsmis Arka U¢ Mimarisi)
PHP ve Codelgniter gercevesini kullanarak, bir e-kitap platformu igin élgekle
mimarisi olugturdum. Veri tutarliigini saglamak igin MySQL islem y&énetimi uyguladim ve performans
optimizasyonu igin verimli Apache tarafi dnbellekleme stratejileri kullandim. Dijital icerik givenligi agisindan,
dosyalarin dogrudan URL'ler araciligiyla erisilemez oldugu ve yetkilendirmeye dayali indirme akisglari
(Kapsullenmig Dosya Erigimi) yoluyla teslim edildigi guivenlik odakli bir arka ug yapisi tasarladim. Sistemi bir
Ust levele tasima adina Oracle MCP merkezli, Domain KB repo bilgi yénetimi, Git Nexus loglama ve kullanimli,
Task, Plan, Devops, Test gibi ajanlarin bulundugu skillerin OpenAi veya Claude Opus-Sonnet tabanli bir
orkestra tasarladim.

4. istatistiksel Veri Analizi ve Modelleme

Endustri 4.0 prensiplerine uygun olarak gelistirilen bir sistemde, C kullanarak fiziksel varliklardan gercek
zamanli veri akisi sagliyor, bu verileri C# tabanli servisler araciligiyla merkezi bir veritabanina iletiyor ve
Python kutuphanelerini kullanarak Dijital ikiz Gzerinde istatistiksel modelleme gergeklestiriyorum. Gegmis
sistem verilerine dayanarak potansiyel arizalari veya darbogazlar belirleyen tahmine dayali modeller
olusturarak, fiziksel Gretim hattina midahale etmeden énce dijital kopyada senaryo analizi yapmayi ve
operasyonel verimliligi en Gst dizeye ¢ikarmayi sagliyorum.

5. Lojistik Siire¢ Optimizasyonu

Uzun mesafeli agir yuk lojistigi icin gelistirmekte oldugum bu platform, kargonun fiziksel boyutlarina ve aks
yuklerine dayali dinamik rota analizi gergeklestirir. Sistem, gercek zamanli hava ve yol kosullarini rota
kararlarina entegre eder ve cografi konum tabanli (GIS) analiz kullanarak olasi teknik arizalari en yakin
yetkili servisle eslestirir. Sonug olarak, operasyonel maliyetleri %20'ye kadar azaltan ve bekleme surelerini
en aza indiren bir Lojistik Yonetim Ekosistemi sunar.

Akademik ilgi Alanlari

« Hesaplama Teorisi: Algoritmik karmasiklik ve hesaplama sinirlari Gzerine galismalar.

. Dijital ikizz Endustri 4.0 ekosisteminde gergek zamanli veriler kullanarak fiziksel sistemleri dijital
dinyada modelleme ve bu modeller Gzerinde tahmine dayall analiz yoluyla sistem verimliligini
optimize etme Uzerine arastirmalar.

insansiz Hava Araglari (IHA'lar): Otonom ugusg kontrol sistemleri, siri zekasi algoritmalari ve
gorunti igleme tabanli hedef takibi ilgi alanlarim arasinda yer almaktadir. Ozellikle kisith donanim
kaynaklar altinda yuksek performansli gémull yazilim gelistirmeye odaklaniyorum.

IHA Filolarinin Dijital ikizi: Bir IHA'nin ugus sirasinda motor sicakligl, pil durumu ve cevresel
faktorler gibi parametrelerini yer istasyonuna dayali bir dijital ikiz araciligiyla izleyerek, IHA
havadayken potansiyel ariza (kaza) risklerinin erken tahminini saglamak.

Diferansiyel Denklemler ve Dogrusal Cebir: Robotik kontrol sistemlerinin ve gérinti isleme
algoritmalarinin matematiksel temeli. Devre Teorisi: Yazilmin donanim Uzerindeki etkisini
anlamak.
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